Отчёт о работе лаборатории робототехники «10+» 2015-2016 учебный год
Наименование образовательного учреждения: МАОУ СОШ №76 г. Екатеринбург
Ответственный за робототехнику в данном образовательном учреждении: Александров Иван Николаевич

	№
п/п
	Наименование
	Информация

	1. 
	Робототехническое оборудование (количество, вид оборудования)
	Конструктор Lego Mindstorms NXT 2.0 - 8 комплектов, Проробот Active Education – 5 комплектов, конструктор fischertechnik - 5 комплектов. Ресурсные наборы Lego 9695
Набор датчиков Hitechnik, IR ball.

	2. 
	Количество
преподавателей, занятых в дополнительном образовании по робототехнике
	Александров И.Н.

	3. 
	Количество обучающихся, занимающихся в кружках по робототехнике, работающих в рамках дополнительного образования
	На начало года – 20
На конец года - 16

	4. 
	Мероприятия по робототехнике, проведённые лабораторией
	Участие в выставке «Образовательная  робототехника – открывая будущее» ГАОУ ДПО СО ИРО в рамках методического дня.
Проведение мастер-класса в рамках городского семинара ОО октябрьского района.
Мастер-класс в рамках работы «Лаборатории робототехники 10+»: Соревнования участников кружка в целях выявления лучшей модели. Проводятся не реже один раз в месяц.

	5. 
	Мероприятия по робототехнике, в которых участвовала лаборатория
	Участие в VI Уральском робототехническом фестивале: Открытый чемпионат Свердловской области по робототехнике
Участие во IV Всероссийской конференция по теме «Методика преподавания основ робототехники школьникам в основном и дополнительном образовании»
Участие в X международной научно-практической конференции «Информационные и коммуникационные технологии в образовании» 16-18 мая 2016г.

	6. 
	Краткий план развития робототехники в образовательном учреждении на 2016/17 учебный год.
	Привлечение новых участников кружка. Создание новых, более совершенных моделей. Участие в школьных, районных, областных мероприятиях. Проработать возможность использования новых наборов расширенной палитры датчиков фирмы HiTechnik в рамках деятельности лаборатории робототехники.
В рамках лаборатории развивать направление компьютерного 3D моделирования объектов с  помощью пакета прикладных программ фирмы АСКОН – Компас 3D, с дальнейшим прототипированием на 3D принтере из PLA пластика. 
Использовать материально-техническое оснащение лаборатории робототехники для проведения курса предоставленного сетевой академией Cisco: IT Essentials: PC Hardware and Software.


